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TATIGKEITSFELDER

Das Farschungszentrum Moderne Mobilitat am Technologie Campus
Plattling gliedert sich in zwei Ubergeordnete Forschungsbereiche:
den Bereich Technologieentwicklungen flir Moderne Maobilitat, sowie

die Intelligente Autonome Robotik und Computerfomographiegestutzte

Messtechnik.

ROBOTIK

Der Bereich Intelligente Autonome Robotik und Computertomo-
graphiegestitzte Messtechnik umfasst:

TECHNOLOGIEENTWICKLUNG

Der Bereich Technologieentwicklungen fur Moderne Mobilitat um-
fasst die folgenden sich erganzenden Schwerpunkte:

Roboterbasierte Computertomographie

3D-Digitalisierung groBer Objekte bis hin zu kompletten Fahr-
zeugen mit Hilfe einer roboterbasierten Digitalisierungszelle
auf Basis der Rontgen-Computerfomographie

Prof. Dr.-Ing. Jochen Hiller
B4 jochen.hiller@th-deg.de

Energiespeichersysteme

Moderne Energiespeicher fiir mobile Anwendungen, Netz-
stabilisierung durch Speicherlésungen, Verbesserte
Batteriespeicher, Innovative Energiespeicher, Hybridlésungen
fir die Deutsche Bahn

Prof. Dr. techn. Michael Sternad
B4 michael.sternad@th-deg.de
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Autonome Intelligente Roboter
(Joint Research Lab mit DLR Institut fir Robotik)

Lernende Roboter, die selbststandig komplexe Aufgaben
bewaltigen: vom humanoiden Assistenzrobaoter fiir zu Hause,
die Produktion oder Landwirtschaft bis zur autonomen
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Humanoider Roboter ,Agile Justin“ | Quelle: DLR

Leistungselektronik

Hochleistungsladestationen in Kambination mit Speicher-
ldsungen, Ladestationen, Smart Grid, Leistungselektronik im
Umfeld von Schienenfahrzeugen, efc.

Prof. Dr.-Ing. Otto Kreutzer
B4 otto.kreutzer@th-deg.de

Lésungen fiir autonomes Fahren

Sensorik, Algorithmik, Vernetzung im Fahrzeug, messtechnische
Funktionsvalidierung, ... alles rund um autonome Systeme und
das autonome Fahren

Prof. Thomas Limbrunner
B4 thomas.limbrunner@th-deg.de
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